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DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY

RIADIACE INFORMACIE V SYSTEME - DELENIE

SIGNALIZACIA PRICHADZAJUCA ZO SPOJOVACICH
ALEBO UCASTNICKYCH VEDENI, PRETRANSFORMOVANA
PRE PRENOS VO VNUTRI SYSTEMU PO RIADIACICH
KANALOCH

INFORMACIE A POVELY, VZNIKAJUCE PRI VLASTNEJ
CINNOSTI USTREDNOU RIADENYCH JEDNOTIEK
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= DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
J y) DELENIE RIADIACICH INFORMACII PODLA STRUKTURY RIADENIA SYSTEMU

PRENOS MEDZI CR A DECENTRALIZOVANYMI RJ

1. SPOLOCNA ZBERNICA - PARALELNE, SERIOVO
2. PRENOS OBOJSMERNY ( SPATNE POTVRDENIE )
3. PRENOS MIMO SPOJOVACIE POLE

PRENOS MEDZI DECENTRALIZOVANYMI RJ V SYSTEME

BEZ CR

1. PRENOS OBOJSMERNY ( POZIADAVKY, INFORMACIE, POVELY )
2. MEDZI RJ JE SPOJENIE PRIAME ( POLYGON ) ALEBO HVIEZDA

PRENOS PO HOVOROVYCH KANALOCH

(V MODULOCH MUSIi BYT ZARIADENIE ROZOZNAVAJUCE
RIADIACE INFORMACIE A PRENASAJUCE UVEDENE
INFORMACIE DO PRIDELENEJ JEDNOTKY )

BARONAK-KTL
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P DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
ﬁ" ) VYHODNOTENIE JEDNOTLIVYCH DRUHOV SIGNALIZACIE

T T

UCASTNICKA VOLBA SA VYHODNG
RIADIACICH BLOKOV SA PRENASA
( CISELNA INFORMACIA V RO

V UCASTNICKOM MODULE A DO
YSLEDOK

DTMF VOLBA SA PRENASA ODUL DO CENTRALIZOVANYCH
PRIJIMACOV V RIADIACICH

(PO HOVOROVYCH CES

A VYHODNOCUJE
ASA LEN VYSLEDOK

SIGNALIZACIA ANA
V PRENASACOCH 4
VYHODNOTENIA

BEZ

BARONAK-KTL



7 DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
‘sﬁ, ODDELENY PRENOS SIGNALIZACIE

30 HOVOR. KANALOV
PCM
32130

PCM
32130

16 SIGN. KANAL 16 SIGN. KANAL
BARONAK-KTL
P DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
.s::‘-‘" PRENOS SIGNALIZACIE - 16 KANAL
16 SIGN, KANAL pCH
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& b= DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
1="“.-—, PRENOS SIGNALIZACIE PRIDAVNYMI BITMI
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16 BITOVE
SLOVO

SIGNALNE BITY
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P DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
-s_-—‘, PREPOJOVANIE SIGNALNYCH KANALOV - 16. KI

STy g

MNASTAVENIE
PREPOJENIA
\I::'IEIIIPP\!-EXNE SPOJOVACIE POLE SIGNALNYCH
KANALOV
(32 KANALOV ) 1 NA RIADANY
VYSTUP

MULTIPLEXNE
VYSTUPY
(32 KANALOV )

PERMANENTNE

SPOJENIE VSTUPY
SIGNALNYCH SIGNALNYCH
KANALOV KANALOV DO
DO RIADIACEJ RIADIACEJ
JEDNOTKY JEDNOTKY
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SIGNALNE KANALY ZDRUZENE
(PO PREVODE CASOVYCH POLGOH)
DO 32 KANALOVEHO

MULTIPLEXU

DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY

PREPOJOVANIE SIGNALNYCH KANALOV - 16. KI V PRIDAVNOM SPOJOVACOM POLI

PERMANENTNE PERMANENTME PREPOJENIE
SPOJENIA CASOVO PREVEDENYCH
SIGNALNYCH KANALOV

1

MULTIPLEXNE 2 2 MULTIPLEXNE
VSTUPY VYSTUPY
(32KI) (32KI)

MODULRVI

SIGNALNE KANALY ZDRUZENE
DO 32 KANALOVEHO
MULTIPLEXU

STy g
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PREPOJOVANIE SIGNALNYCH KANALOV V POLI RVI ( PRE VIACCLANKOVE POLIA )

vsTupny 1 VYSTUPNY
MULTIPLEX MULTIPLEX
(2K " [ 32K1)

N 1 KANAL (ZDRUZENE DO
32 KANALOVYCH SKUPIN)

BARONAK-KTL
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= PREPOJOVANIE SIGNALNYCH KANALOV SMERUJUCICH DO CR

STy g

PERMANENTNE
SPOJENIE

MULTIPLEXNE
VYSTUPY
(32 KANALOV )

MULTIPLEXNE
VSTUPY
(32 KANALOV )

SIGNALNE
16. KANALY

SIGNALNE
16. KANALY
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J’ ODDELENIE SIGNALNYCH KANALOV [SMERUJUCICH DO CR)
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VSTUPNE VYSTUPNE
OBVODY OBVODY

MULTIPLEXNE

7" MULTIPLEXNE
VSTUPY

r VYSTUPY
1

L—

SIGNALNE
KANALY (16)

SIGNALNE
KANALY (16)
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DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY

DISTRIBUOVANE RIADENIE SPOJOVACIEHO POLA
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DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY

PRINCIP PRIJIMACA SIGNALIZACIE

FTY gratmin®

PRIRADENA HOVOROVYM
KANALOM, PRENASANA
MIMO HOVOROVY KANAL

M1, M2 - Pamite,

RVS - Radenie vzorkov superramca,
VL - Vyhodnocovacia logika,

RS - Radenie sprav do Riad. jednotky,
RJ - Riadiaca jednotka,

SL - Signalizaéné vedenie.

SL M1
W| R
RVS CYKL.
ADR.
L
M2 —

VL

RS

IRy
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O DIGITALNE SPOJOVACIE SYSTEMY
ﬁ’ _' PRINCIP VYSIELACA SIGNALIZACIE

PRIRADENA HOVOROVYM KANALOM,
PRENASANA MIMO HOVOROVY KANAL

w| R

Cykl.
Adr.

UL - Uréovacia logika,
M - Pamét vysielaca,
RV - Obvod radenia vzorkov.
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