1) AKj presnlﬁ: meracieho pristroja vyjadrena pomocou triedy presnosti, potom absolidtna chyba jeho Gdaja
5 im jom:
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d) najprv klesa a2 potom rastie
e) najprv rastie a potom klesa

2. Ak je presnost’ meracieho pristroja vyjadrend pomocou dvojélenného vzorca, potom relativna chyba jeho
Udaja s rasticim udajom:
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c) Je konstantna
d) najprv klesa a potom rastie
e) najprv rastie a potom klesa

J.) Pri megriam<j pretéde merania s pouzitim vzt'ahu Y=A/B plati:

a) vysledna absolitna chyba je si&tom absolutnych chyb hodnét A a B
(E))\ vysledna relativna chyba je su uctom relativnych chyb hodnétA a B

c) vysledna absolutna chyba je sucinom absolutnych chyb hodnét A a B

d) wvysledna absolitna chyba je podielom absolltnych chyb hodn6t A a B

&) wysledna relativna chyba je sucinom relativnych chyb hodnét A a B /
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4.) Ustalena vychylka f3, elektromechanického meracieho pristrojaje  J3, =k—.F J'k,..xz(r).dr
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k. - kenstanta systému, k, - direktivna (riadiaca) konstanta, x(7) - merana veli¢ina. Pristroj meria:

a) prisiroj nemeria, meraci systém nestaci sledovat periodicke zmeny meranej veli€iny
b) jednosmerni zlozku X, veliginy x(7), linearna stupnica

T
c) efektivnu hodnotu veliginy x(7), linearna stupnica A 2
L { L
d) stredni hodnotu veliginy x(f), linearna stupnica Fe{ B = ( ) ot
- /
(&) ) efaktivnu hodnotu veliginy x(f), kvadraticka stupnica ™ &
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5.) Ampérmetrom s triedou presnosti 0,2 sme na rozsahu 10A namerali prud 2A. Vypoditajte maximalnu
(zaruéovantl) absolutnu a relativnu chzbu vysledku meranial
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6.) Cislicwﬁm voltmetrom s presnost'ou deklarovanou vztahom + (0.02% z udaja + 0.01% z rozsahu) sme na
rozsanu 100V namerali 25V. Vypotitajte maximalnu (zaru&ovanii) absoliitnu a relativnu chybu vysledku
meranial
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7.) Mame magnetoelektricky systém, vnitorny odpor R, =100€ . Maximainy dovoleny prid teétci cez

Wwo% =

systém je /, =10mA . Nakreslite schému zapojenia, pomocou ktorej zmeriate s horeuvedenym pristrojom
OC nepétie 10V. Vypoéitajte hodnotu(y) pomocného prvku(prvkov), ktory(é) musite zapojit' do obvodu.
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8.) Mame magretoelektricky systém, vnatorny odpor R, =100€2 , maximalny dovoleny prid teétci cez

systém je /, =10mA . Nakreslite schému zapojenia, pomocou ktorej zmeriate s horeuvedenym pristrojom
DC prad 20mA. Vypoéitajte hodnotu(y) pomocného prvku(prvkov), ktory(é) musite zapojit’' do obvodu.
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3.) Meriame s magnetoelektrickym ampérmetrom s usmernovaéom. Aka je chyba pri merani jednosmerného
pridu?
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10.) Nzkraslite szchému zapojenia magnetoelektrického voltmetra s elektronickym meracim retazcom na

mevania magimalnej hodnoty (2 =U__ )
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vysokofrekvenéného harmonického signalu.

11.) Nakreslite schemu zapojenia (jednu z moznosti) elektrodynamického wattmetra na meranie jednofazového
Zinpeho wikonu na impedancii . . Je adaj wattmetra P, = P. ? Ak nie, pre¢o?
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12.) Nzkreslite prevodovu charakteristiku idealneho 3-bitového unipolarneho analégovo-gislicového
oreavodnika! Zvol'te si rozsah prevodnika 8V. Dbajte na spravne oznaéenie hodnét na osiach grafu.
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13.) Chyby idedlneho (bezchybného) AC prevodnika:

sl nulové
é mbzu nadobldal’ hodnoty v rozsahu +/- polovica kroku kvantovania .
¢) mozu nadobudat hodnoty v rozsahu +/- jeden krok kvantovania
d) mobzu nadobudat hodnoty v rozsahu +/- dva kroky kvantovania
e) mozu nadobudat hodnoty v rozsahu +/- chyba nuly
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14.) Mame ideélny (bezchybny) analégovo-¢islicovy binarny 3-bitovy prevodnik s rozsahom 0 az 1V. Aky je jeho

krok bvantovania?
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15.) Nakreslite prinzipiainu schému ACP pracujiceho metédou dvojitej integracie! Vymenujte jeho typické
viastnostil
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16.) Nakreslite blokovi schému dvojkanalového analégového osciloskopu!
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17.) Blok tasove] zakladne v analégovom osciloskope...
a) Generuje ststacie impulzy pre AC prevodnik
b) Umoznuje sucasné zobrazenie viacerych priebehov
c) GeneruJP pilovité napatle pre blok synchronizacie
d
Cakana agnél z elektmnlckého prepinaca

18.) Ako vyjadrira €islo +11 (v dekadickom kéde) v kéde BCD (dvojkovodesiatkovy kéd)?
i ACEE Bl e

b) 00001110 ol (e MU
c) 0000 1011 f —
d) 0001 0001 111
2) 0101 ¢101 —
19.) Vysvetlite princip €innosti Hallovej sondy. Nakreslite obrazok. Aku fyzikalnu veliéinu na vystupe sondy
ziskame?
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20.) Nzkreslite schému zapojenia na meranie velkych jednosmernych pridov (radove 10" a2 10° A) pomocou
Hallovej sondy (HS). Pouzivame 1 alebo 2 HS a preco?
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21.) Preto sa pouzivaji meracie transformatory prudu a napétia (MTP, MTN)? Vymenujte aspori dva dévody.
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22.) Nzkreslite schému zapojenia nepriamou metdédou na meranie DC vykonu na odpore, ktorého hodnotu
nepoznédme. Meranim potrebujeme ziskat' signal vhodny pre telemetricky prenos, alebo automatizaciu
technalogického procesu.
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23.) Ako mozeme zmerat’ jalovy vykon v 1-fazovom obvode? (schéma, popis)
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24.) Ake poznate nepriame metédy na meranie AC vykonu v jednofazovych obvodoch? (Vymenujte ich)
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25)Mame 3-fazovi sdstavu bez nulového vodida s nesimernou zatazou (Z, #Z, # Z;). Navrhnite
(nakreslite) aspon jeden spbsob, ako moéZzeme odmerat’ spotrebovany (€inny) vykon na zatazi.

26.) Mame 3-fazovi sistavu bez nulového vodiéa so simernou zatazou (Z, = Z, = Z,). Navrhnite (nakreslite)
Snos3ob, ake méZeme odmerat’ spotrebovany (€inny) vykon na zat'azi len pomocou jedného wattmetra.
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27.) Mame striedavy mostik Wheatsonovho typu. Nakreslite ho anapiste (odvodte) amplitidovi a fazovi
podmienku 27 vyvazeny stav mostika.
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28.) Pri osciloskopickej metdde merania impedancii musime dodrzat'
a) Casova zakladia pracuje v automatickom rezime
b) Elektronicky prepinaé musi byt prepnuty v reZime ALT

¢} Elektron cky prepinag& musi byt prepnuty v rezime CHOP
2

e)';"

29.) Uvedte (nakreslite) metédu, pomocou ktorej odmeriame maximainu hodnotu indukcie Bm harmonického

magnetického pol'a v nemagnetickom prostredi. Uved'te (odvod'te) vzt'ah pre uréenie Bm :
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30.) Straty P, vo feromagnetiku pri striedavom premagnetovani majti dve zlozky — straty hysterézne F, a straty
virivymi pradmi P, Straty P, zavisia na frekvencii:
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e) nezavisia od frekvencie
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31.) Ktoré z uveddenych metéd nembézeme pouzit' na meranie strat vo feromagnetiku pri AC premagnetovani pri
akustickych frekvenciach?
a) Rezenanéni metédu
b) Kalimetrickd metddu

(€)> Epsteinov pristroj
d) Owenov mostik



11)

(d) eqponerciéla klesajica z hodnoty U p ha nulu J|‘
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Prechodovii charakteristika piezoelektrického snimaga (napr. na meranie sily F), tj. odozva odozva
vystugného napatia na jednotkovy skok sily F je:

} 2 »
a) priamka rastica od nuly po urgitd hodnotu U, Uq (4 = C%L e M4
b) priamka klesajica z hodnoty U,, na nulu e X
¢)  exponer ciéla stipajica od nuly po ustalent hodnotu U, At Co Re |y

(U ,, le naptie na vystupnych svorkach snimaéa)

34.) Na vyhodnotenie zmeny odporu tenzometra (snimaé deformacie) pouZivame rozvazeny Wheatstoneov

teploty:

b)
c)

d)

mostik podfa obr.

Ked chceme pri merani mechanickych deformacii kompenzovat' zmenu hodnoty odporu R, zmenou

Jlozime R, do termostatu
Viozime vietky odpory zapojené v mostiku do termostatu
Miesto odporu R, dame taky isty tenzometer ako je vo vetve JFE3

Miesto odporu R_,_ dame taky isty tenzometer ako je vo vetve R3

Miesio odporu R 4 dame taky isty tenzometer ako je vo vetve R3
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35.) Nakreslite schému jednoduchého zapojenia indukéného snimaca aj so zavislost'ou verkosti
indukénosti L na polohe jadra x.
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36.) Nakreslite princip merania rychlosti v pri linedrnom (priamoéiarom) pohybe pomocou indukéného
snimaéa. Uved'te vztah na uréenie V.
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