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Zbierka Prikladov z ADSS2

Test

1. Pri IIR systémoch zavisi vystupny signal od:
F a) Vstupného a predchadzajlicich vzoriek vystupného signalu
~ b) Vystupného signalu

F €) Vstupného signélu

2.V pripade, Ze sa nula nachadza mimo jednotkovej kruznice:
a) Nevieme urcit’ stabilitu, pretoze nezavisi od korefiov prenosovej funkcie systému
F b) M6Zme povedat/, Ze systém je nestabilny, pretoZe nuly si umiestnené vnutri jednotkovej kruznice.

c) Nevieme urdit’ stabilitu, pretoZze nepozname rozmiestnenie pélov.

3. Ktora prenosova charakteristika prisliicha k danému rozlozeniu korefiov.

Im

Re

Ta) HZ)=(1 + 052711 + 2771y

b) H(z)=(0.5 - 71)(2 - z1)

©) H@)=(1 - 0.52°1)(1 - 2z°1)

4. Vlastnosti LAKI systemov: princip superpozicie

a)
X(t) -> y(t)

X(t) = x,(t) + x,(t)
X, (1) > y4(t)
Xy(t) > Y,(t)

X(E) > %, (8) + 3%(8) => Y=y () + ()
)

() -> y(t)

x(t-tg) -> y(t-ty)
59
X(t) -> y(t)

X(t) = x4(t) . x,(t)
X, (1) > y4(t)
Xy(t) > V()

X(E) > X, (8) . X(t) => y(O)=y; (1) + y,(t)

5. Vlastnosti LAKI systemov: za provina. Rozhodni, ktory obrazok je spravny.
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6. Na obrazku je impulzova charakteristika. Z analyzi vyplyva, Ze systém ma:

il

1 3
R(2)

a) nelinedrnu fazovu charakteristiku
b) linedrnu fazovu charakteristiku

c) systém nie je kauzalny

7. LDKI systémy: Z danej diferencnej rovnice urcte prenosovu funkciu H(z)=?

W)= 4x(n)+ =x(n-1)- L:J-‘(_H —1)+2v(n-2)
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8. Nulové body a poly prenosovej funkcie mézu nadobudat’ hodnoty:
a) redlne alebo komplexne zdruzené
F b) len redlne hodnoty

c) redlne, komplexné alebo komplexne zdruzené

9. Modelovanie systémov: Nekanonické modely si:
a) modely, pri ktorych je pocet posuvnych registrov je vaési ako je rad sdstavy

b) modely, pri ktorych je pocet posuvnych registrov totozny s rddom sUstavy
F c) modely, pri ktorych sa nevyskytujli posuvné registre

10. Kedy je IIR systém stabilny?
F a) Ked' jeho impulzova charakteristika je nekone¢na
F b) ked' jeho impulzova charakteristika je kone¢na

“lc) Ked jeho impulzova charakteristika ma klesajuci charakter

OK

Spat’
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