1.generácia SS: synchrónne riadené systémy, krokové voliče, analógové ústredne, P51

ÚSa - zabezpečuje základné pripojenie k ústredni, vyzvánanie, monitorovanie

- individuálne-decentralizované riadenie - každá spojovacia cesta má vlastné zostavovacie zložky

Postup spojovania: +MT mikrotelefón aktivuje ÚSa; KP vyhľadá voľnú spojnicu; z ON príde oznt; PN na základe kódu urobí prepojenie v SP; aktivuje sa PN a volaný účastník sa vyzvoní; účast B zodvihne +MT; po skončení hovoru sa spojenie rozpadne

3 podm. pre činnosť:  -riadenie dekadickým kódom; -priame riadenie; -synchronizmus-obmedzené rýchlosť krokov. voliča v medzerách medzi impulzovými voľbami sa musí dodržať ochranný interval 380-400ms, toľko potrebuje štvorc.volič na vyhľadanie a obsadenie dalšieho stupňa

2.generácia SS: nepriame asynchrónne riadenie, krížové spínače, analog. signál, PK202

čiastočná centralizácia riadenia, spojovacie pole je oddelené od riadenia

Postup spojovania: +MT aktivuje ÚSa; určovateľ zistí účastníka a nájde voľnú spojnicu; cez ON sa pripojí R a úč. dostáva oznt; voľbu prijme R; paralelným kódom dá povely pre U a ON

Registrový kód R2:  signalizačný systém využíva hovorové pasmo na prenos signaliz. značiek; značky sú zložené z 2 frekvencií; MFC; viazanosť kódu plynie z náväznosti postupu vysielania a prijímania, vyžaduje potvrdenie príkazu kým mu druhá strana nepotvrdí vykonanie príkazu; je to kód 2 z 6 (2 frekvencie zo 6 známych); zabezpečenie - dopredné a spätné značky sú tvorené rozličnými frekvenciami

PK202: asynchr. systém s kríž. spínačmi; realizuje registrovú signalizáciu v multifrekv. impulzovom kóde MFC R2; rozdeľuje účastníkov do jednotlivých kategórií; 

3.generácia SS: asynchr. centraliz. riadenie, elektron. spín. prvky, analog. signál, pobočkové ústredne; celková centralizácia riadenia; v OM sa uchováva kópia stavu SP; interface obsahuje snímače stavu a súčasne realizuje korekciu rýchlosti; 

- musia mať v ÚS zapojené zosilovače, lebo el. spínacie prvky(tranzistory) majú veľký odpor v zopnutom stave a to spôsobuje veľký útlm signálu, preto tiež musí byť 4-drôtové prepojenie, lebo treba jeden zosik na odchádzajúci a 1 na prich. signál (4drôty oproti dvom v PK202 a P51) 

~centralizované počítačové riadenie; -elektronické/elektromechanické spoj pole; -možnosť implementácie a modifikovateľnosti nových fcií pomocou SW; - nutnosť zálohovania riadiacej časti; -modularita výstavby systému od min až po max kapacitu

4.generácia SS: asynchr. decentral. riadenie, S,T-články, digitálny signál, Alcatel SR, Siemens EWSD; používa TDM; ekonomickejší, jednoduchšia konštrukcia, umožňuje IDN

~programové riadenie fcií; modularita programových a obvodových prostriedkov; -digitál spoj pole; -vysoká spoľahlivosť a kvalita poskytov služieb; -decentralizované riadenie systému; -vysoká flexibilita; -zvládnutie vysokej prevádzkovej záťaže; -ekonomické spôsoby zálohovania jednotlivých častí

Digitálne SS: -práca v reálnom čase (disponibilita počas 24 hodín denne bez poruchy); -vysoká operačná rychlosť; -vysoká spoľahlivosť činnosti bez náhodných chýb; -odolnosť voči rušeniu; -dobrá prispôsobivosť novým prevádzkovým podmienkam; -dlhodobá životnosť technická aj morálna; -nízka energetická náročnosť
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