STABILIZACIA IIR SYSTEMOV
POMOCOU FAZOVACICH CLANKOV
(PRIKLAD)



Podmienka stability : Z| h(n)] < oo

Princip stabilizdcie : nahradenie pélov mimo jednotkove;
kruznice reciproén}'fmi pélmi, ktoré
leZia vo vnutri jednotkovej kruZnice

Vyhody :  jednoduchd metéda (vypoctovo)

NeVYhody . reciprocné hodnoty pélov leZiacich na

jednotkovej kruZnici leZia rovnako na jednotkovej

kruznici
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