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Adaptivni fitrace = zaklani usporadani AF

« Adaptivni filtr = filtr, ktery v Case méni své
hodnoty koeficientu

——p Ridici jednotka
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Adaptivni filtr

« Ve vétsiné pripadu — typ FIR

% Ridici algoritmus - nejéastéji kritérium LMS
(metoda nejmensich ¢tvercu) - minimalizace
odchylky e(n)

e(n) =y(m) —d(m)

« Obvykle v kazdém hodinovém taktu dostavuji
koeficienty filtru tak, aby hodnotici kritérium
E konvergovalo k nule.

E=Y ) - dm
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Uplatnéni adaptivnf filtrace

+ Potlaceni Sumu

« Predikce signalu

+ |dentifikace neznamé soustavy
« Potlaceni echa
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Aplikace adaptivnich filtrd

Potlaceni sumu v sighalu
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Aplikace adaptivnich filtrt = potlaéenf Sumu

« radiotechnika - v minulosti - pouziti v analogové
televiznim vysilani — filtrovani ,,duchu” v obraze —
jako referencni signal d(n) je pouzit signal v dobé
zpétného béhu (jeho prubéh je znam)

<+ telekomunikace

- kompenzace zkresleni signalu ve sdélovacim kanalu
(obecny problém: data se prendaseji kanaly s rGznymi
frekvencnimi charakteristikami -> tedy i s ruznym
zkreslenim — pro rizeni a nastaveni parametru filtru se
vyuzivaji vysledky méreni parametru kanalu (ty se ovSem
napr. zménou teploty mohou ménit)
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Aplikace adaptivnich filtrt = potlaéenf Sumu

< meérici technika — potlaceni uzkopasmového ruseni

- potlaceni spociva v umisténi nuly frekvencni odezvy filtru
na frekvenci ruseni (obdoba hrebenovych filtra)
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adaptivni filtr
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Aplikace adaptivnich filtrt = potlaéenf Sumu

+ medicina
— napr. méreni tepl jesté nenarozeného ditéte, zaruseného
tepem matky — vyuziva se druhy mikrofon pro snimani
rusivého referencniho signalu (jde o tvz. kompenzacni
metoda), ktery se pak =~ o Emmmer
ode¢ita |

- filtrovani signdlt z EKG
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Aplikace adaptivnich filtrd
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Aplikace adaptivnich filtrd

+ Modelovani i identifikace systému

d -d
| Neznamy (n) (n
system
Generator x(n)
sumu
> Adapftivni yn) T
filtr
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Aplikace adaptivnich filtrt = identifikace s.

« Po ustaleni AF je frekvencni charakteristika
neznameého systemu shodna

+ Koeficienty AF pak primo odpovidaji
prenosove funkci neznameého systému, resp.
koeficientum impulzni charakteristiky
nezname soustavy
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Aplikace adaptivnich filtrt = potlaéenf echa

Potlaceni echa
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Adaptivni filtrace = potlaceni echa

« Priklad : potlaceni echa pfri volani z automobilu pomoci
hand-free sady

reproduktor
xt) x(n)
U_I< DP |e— D/A < ¢
Akusticka Adaptivni
vazba filtr
r(t)
dn) Y™ g
D » DP ——» AD | = + -
f mikrofon
s(t)
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Adaptivni filtrace = potlaceni echa

x(n) — digitalizovany hovor vzdaleného ucastnika
s(t) - signal (rec) fidice automobilu
r(t) — echo, které se ma potlacit

Pavodni x(t) je pozménén na r(t), ten pronika spolecné s reci
ridice s(t) o mikrofonu, e(n) je odruseny signal od echa r(t),
systém se doplnuje detektorem, kdy ridic mluvi — v tomto
okamziku je zakazano meénit nastaveni adaptivniho filtru, jinak
by doslo k chybnému nastaveni koeficientu filtra.

DUvod, proC pouzit AF je ten, ze signal x(n) a r(t) neni presné
shodny.
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