PLSI

Metoda stabilizacie stistavy pomocou algoritmu PLSI najmensSich Stvorcov.
— s vyhodou sa pouZiva najmd, ak sa poly prenosovej funkcie nachadzaju na jednotkovej kruznici

a jej blizkosti.

Mame zadanu prenosovu funkciu, ktorej poly leZia mimo jednotkovej kruznice. V menovateli tejto

prenos. funkcie sa nachadza polynom, ktory nahradime aproximdaciou inverzného polynému k

pévodnému.
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Obr. RozloZenie nul a p6lov v z-rovine

Nakolko ma prenosova funkcia poly mimo jednotkovej kruZnice, musime polyném v jej menovateli
B(z ')=1-2-z '+3,5-z °~5-z° nahradit. Nahraddzat ho budeme polynémom, ktory aproximuje

inverzny polyném k polynému B(z ')

Postup nahradenia spociva v dvojnasobnom invertovani nestabilného polynému menovatela

prenosovej funkcie.



Postup:
Nahrédzany polyném -> B(z ')=1-2-z '+3,5:2°
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Hraddme planarny polyném A(z') k polynému B(z ')
Polyném A(z™') bude v tvare A(z ')=) a,z “ kde m je stupefi tohto polynému (jeho hodnota je
zavisla od pozadovanej presnosti, akii ma aproximovany polyném spiiiat’).
Nazaciatok musime vypocitat’ hodnoty koeficinetov q;.
CI,:Z b...'b, pocet koeficientov je i=0,1...m
k=0

Koeficienty b, st koeficienty polynému B(z ') , v nasom pripade:

b=1 b=-2 b,=35 b,=-5

q,=b3+bi+b>+b;
q,=b,b,+b,b,+b,b,
q,=b,b,+b;b,

qo=1+(—2)"+3,5"—5°=42,25
q,=(—2)-1+3,5:(=2)+(-5)-3,5=—26,5
q,=3,5-1+(—5)-(—2)=13,5

Vypocitané koeficienty zapiSeme do matice tvaru:

— na diagonalach musia byt tie isté koeficinety
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Z matice vypocitame koeficienty d,,a,,d,:

a,=0,0396  a,=0,0279  a,=0,0048

Tieto koeficientu su koeficientami planarneho polynému k polynému B(z ')

A(z7')=0,0396+0,0279z'+0,0048 z*



Cely proces musime eSte zopakovat', aby sme dostali vysledny polynom.

a,=0,0396  a,=0,0279  a,=0,0048

2, 2. 2
qozao+al+az
q,=a,4,ta,q,

q,=a,4,
q,=0,0396°+0,0279°+0,0048°=0,0024

q,=0,0279-0,0396 +0,0048-0,0279=0,0012
q,=0,0048-0,0396=0.00019

Vypocitané koeficienty opat’ zapiSeme do matice tvaru:

Q% @ G |c| b 0,0024 0,0012 0,00019] |co|  [0,0396
a q qlol =0 = ]00012 00024 0,0012| |c| =] 0
& @ g o 10 0,00019 0,0012 0,0024| |, 0

Z matice vypocitame koeficienty ¢€,,C;,C;:

€,=23,2039 ¢,=—142446 ¢,=52853

Tieto koeficientu su koeficientami vysledného hf'adaného polynému:

C(z')=23,2039— 14,2446z '+5,2853z"*



