KAPITOLA 3

MODELOVANIE DISKRETNYCH SUSTAV

Modelovanie linearnych diskrétnych, casovo invariantnych sustav (LDKI) v
tvare diferencnej rovnice, resp. v tvare prenosovej funkcie obsahuje prvky,
ktoré treba definovat ako zakladné funkeéné bloky pre ticely modelovania. Ich
symbolické oznacovanie, ktoré budeme pouzivat je uvedené v Tab. 3.1 spolu
s opisom ich vyznamu.
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Tab.3.1 Funkcné bloky pre uicely modelovania

Sem patria nasobicka koeficientom, sumator, resp. suctovy bod, bod
rozvetvenia, alebo rozvetvenie a posuvny register, resp. pamat. Kazda
realizovana sustava LDKI potrebuje pre svoju cinnost aj rozvod taktovacich
signalov, ktoré su odvodené z vlastného stabilného a presného generatora
tzv. hodinovych impulzov. Pri zostavovani modelov nebudeme vsak tento
rozvod ani generator v schémach vyznacovat . Modely sustav LDKI mozno
zostavovat na zaklade ich opisu. Podla poc¢tu posuvnych registrov v modeli
rozliSujeme:

- kanonické modely, pri ktorych pocet posuvnych registrov zodpoveda
radu sustavy a je teda minimalny,

- nekanonické modely, pri ktorych pocet registrov je vacsi ako je rad
sustavy.



Toto rozdelovanie modelov ma svoj povod v obdobi, ked eSte cena
pamati a teda aj posuvnych registrov bola v porovnani s cenou ostatnych
suciastok dost vysoka. Sustavné znizovanie cien pamati robi toto delenie
neaktualne.

Inym hladiskom pre delenie je zachovanie, alebo zmena hodnot
koeficientov nasobiciek v modeloch v porovnani s hodnotami koeficientov
diferencnej rovnice, resp. prenosovej funkcie. Vysledok aplikacie takejto
kategorizacie su potom priame modely a nepriame modely.
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