1.2 Linearny diskrétny koneény ¢asovo - invariantny systém (LDKI)

V dalsom texte sa budeme zaoberat iba jednou triedou diskrétnych
systémov a sice LDKI, ¢co znamena linearne, diskrétne, konecné, casovo -
invarianté systémy.

1.2.1 Vlastnosti LDKI systémov

Pre diskrétne systémy platia podobné tuvahy ako pre systémy
analogové. Zakladnym poznatkom, ktory plati aj pre diskrétne systémy je:
Systém je linearny, ak plati princip superpozicie a proporcionality.

Linearita systému

Majme dva signaly x;(n) a xo2(n). Odpoved LDKI systému na tieto
signaly je:

y1(n) = Hixi(n)}

ya(n) = H{xa(n)} (1.8)
Ak vstupny signal je :
x(n) = a1x1(n) + asxz(n) (1.9)

kde ai, as st konstanty, potom odpoved LDKI systému na signal x(n) je:

y(n) =H{x(n)} =H{aix1(n) + azxz(n)} = a; H{x1(n)} + az H{x2(n)} =
= a1y1(n) + azy2(n)

(1.10)

Odpoved LDKI systému na vstupny signal x(n) je dana linearnou
kombinaciou (superpoziciou) ¢iastkovych odpovedi vahovanych konstantami
a, as.
Casova invariantnost systému

Ak na vstup systému privedieme signal x(n) a odpoved systému je

y(n) =H{x(n)}
potom, ak na vstup privedieme signal

x1(n) = x(n— k)

ktory predstavuje casovy posun povodného signalu x(n) o k taktov, odpoved
systému je

y1(n) = Hxa(n)j =H{x(n-k)} = y(n-k) (1.11)



Takyto systém je casovo invariantny.

Kauzalita systému
Systém je kauzalny, ak vystupny signal y(n) pre n=no je zavisly iba
od vstupného signalu x(n) pre vsetky n< ng. Impulzova charakteristika h(n)

takého systému je nulova pre vsetky n<O.

Stabilita systému
Systém je stabilny, ak pre impulzovu charakteristiku h(n) plati:

(1.12)
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