
Test A; �SS2 2001-2002
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Stabilizujte H(z) pomocou fázovacích �lánkov a vyjadrite stabilnú H(z) 

v tvare: 
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B) V akých prípadoch sa používa metóda planárneho inverzného polynómu na 

stabilizáciu diskrétnych sústav a aké sú jej nevýhody. 

5 bodov 

2) 

A) Definujte 2D FT a vymenujte aspo� 3 jej základné vlastnosti 

B) Uve�te vlastnos� 2D FT, ktorá nemá obdobu pri 1D FT 

3 body 

3) 

A) Definujte úplnú množinu diskrétnych ortogonálnych funkcií o d�žke N 

bodov. 

Máme zadané nasledovné bázové funkcie: 

B) Pre�o tieto funkcie netvoria bázu nejakej diskrétnej ortogonálnej 

transformácie? 

C) Zmenou jednej bázovej funkcie vytvorte zo systému nejakú bázu 

diskrétnej ortogonálnej transformácie. 

5 bodov 

4) Nakreslite kanonický model konvolútorného homomorfného systému. 

2 body 
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Test B; �SS2 2001-2002
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Aká je H(z) sústava z h�adiska stability: stabilná, na hranici stability alebo 

nestabilná. Tvrdenie zdôvodnite! V prípade, že sústava nie je stabilná, akou 

metódou ju môžeme stabilizova� a pre�o? 

B) Aké sú výhody a nevýhody stabilizácie pomocou fázovacích �lánkov. 

5 bodov 

2) 

A) Definujte 2D Z transformáciu a vymenujte aspo� 3 jej základné vlastnosti. 

B) Uve�te vlastnos� 2D Z transformácie, ktorá nemá obdobu pri 1D Z 

transformácií 

3 body 

3) 

A) Definujte množinu spojitých ortonormálnych funkcií na intervale t1 a t2. 

Máme zadaný nasledovný systém ortogonálnych funkcií: 

B) Pre�o táto množina OT funkcií nie je úplná, tvrdenie zdôvodnite. Dopl�te 

jednu bázovú funkciu tak, aby výsledný systém bol úplný a ortogonálny. 

5 bodov 

4) Nakreslite kanonický model multiplikatívneho homomorfného systému. 

2 body 

 0
 1

-1

 0
 1

-1

 0
 1

-1

 1  2  3  4 0



�SS2 2002-2003
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A) Zistite o aký typ systému    
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z h�adiska stability ide. V prípade nestabilného systému ho stabilizujte 

a vyjadrite jeho stabilnú prenosovú funkciu v tvare: 
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5 bodov 

2) 

A) Máme zadané nasledovné bázové funkcie: 

A) Dopl�te daný neúplný systém bázových funkcií o jednu funkciu tak, aby 

funkcie tvorili ortogonálnu bázu. 

B)Upravte tento ortogonálny systém tak, aby bol ortonormálny (napíšte, resp. 

nakreslite jeho bázové funkcie- presné hodnoty) 

5 bodov 

3) Je zadané komplexné kepstrum nasledovne: 
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A) Ur�ite pomocou neho reálne kepstrum c(n) a vyjadrite jeho hodnoty pre 

všetky n pomocou koeficientov a1, a2, b1. 

B) Uve�te 2 naj�astejšie použitia kepstra pri spracovaní signálov. 

Poznámka: Reálne kepstrum je párna �as� komplexného kepstra. 

5 bodov 
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�SS2 2003-2004
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Aká je H(z) sústava z h�adiska stability: stabilná, na hranici stability alebo 

nestabilná. Tvrdenie zdôvodnite! V prípade, že sústava nie je stabilná, akou 

metódou ju môžeme stabilizova� a pre�o? 

B) Aké sú výhody a nevýhody stabilizácie pomocou fázovacích �lánkov. 

4 body 

2) 

A) Definujte 2D Z transformáciu a vymenujte aspo� 3 jej základné vlastnosti. 

B) Uve�te vlastnos� 2D Z transformácie, ktorá nemá obdobu pri 1D 

Z transformácií a opíšte uvedenú vlastnos�

3 body 

3) 

A) Definujte množinu spojitých ortonormálnych funkcií na intervale t1 a t2. 

B) Máme zadaný nasledovný systém ortogonálnych funkcií: 

Pre�o táto množina OT funkcií nie je úplná, tvrdenie zdôvodnite. Dopl�te 

jednu bázovú funkciu tak, aby výsledný systém bol úplný a ortogonálny. 

4 body 

4) Adaptívna filtrácia 

A) Uve�te blokovú schému zapojenia adaptívneho filtra pre identifikáciu 

neznámeho systému 

B) Uve�te blokovú schému zapojenia adaptívneho filtra pre potla�enie 

aditívneho šumu 

C) Opíšte �innos� oboch systémov a zvýraznite rozdiely 

4 body 
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prva pisomka:
1. zistite ci ma linearnu fazovu charakteristiku,ak nie zmente 
koeficienty tak aby bola.
     y(n)=0.5x(n)+x(n-1)+0,5x(n-2)+x(n-3)
2. nakreslene spetrum a mas napisat ako bude vyzerat predpis v casovej 
oblasti.
3. nakreslite 1 periodu idealneho HP filtra ak omega_m=3/4*pi

druha pisomka:
1. su zadane korene H(z) a mal z nej spravit lin. FCH
2. z 1*cos(4*PI/N *n -PI/4), N=8 spravit spektrum
3. nakreslit idealny DP filter (diagram)
---------------------------------------------
Vcera u Kotuliaka:
1. Nakresli DP filter idealny s omega1=PI/4 a navzorkuj 15 vzorkami.

2. Dane su nuly: z01= 0.6 * exp(j. PI/4)      z02 = 0.25
    Dopln dalsie nuly aby system mal lin. faz. FCH.

3. Nakresli spektrum signalu x(n)= cos(omega0) ak omega0 = 4*omega_vz
---------------------------------------------
1. mal si zadanu dif. rovnicu a a zistit ci to je LFCH
2. x(n)={1,0,-1,0,1,0,-1,0} a mal si napisat X(k)
3. Mal si zadane nuly v z rovine a mal si doplnit nulu aby to bola LFCH"

1. dif. rovnica, upravit tak aby bola LFCH
2. nakreslit vsetky moznosti tvaru h(n) ak ma mat sustava LFCH - iba tie 4 obrazky s palickami
---------------------------------------------
Kotuliakove cvika (2 skupiny stvrtakov v utorok doobeda):
1) -1. skupina: transfomacia p do z (vseobecny vzorec) pre DP <skripta 
s. 140 vzorec 6.31>
-2. skupina: vzorec pre HP <1/vztah_DP>
2) -1. skupina: popisat (alebo vztah) aky je rozdiel medzi FIR a IIR v 
diferencnej rovnici
-2. skupina: rozdiel v prenos. fcii
3) -1. skupina: nakreslit rozlozenie korenov 1. ulohy (nula v -1, pol v 
1-ke)
-2. skupina: transformacny vztah pre parameter alfa <skripta s. 141 
vzorec 6.36>
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