Meranie striedavych napaéti a prudov (1)

treba rozliSi aku hodnotu AC veliiny urcujeme: efektivnu, strednu,
maximalnu

aka je f meraného signalu: priemyslova (25 az 100 Hz), nf signaly (do cca
10° Hz), vf,vvf

aky je priebeh meraného signalu: harmonicky, neharmonicky

¢i mozZeme zat’azit’ zdroj meraného signalu

¢i urcujeme fazovy posun signalu, vo¢i Comu

pouzivame vychylkové metody, nulové metody, Cislicové metody

platia niektoré podobné fakty ako pri DC: vstupné odpory A-metra, V-

metra; vykonové straty na pristrojoch (vlastna spotreba)



Meranie striedavych napaéti a prudov (2)

e komparatory jednosmerné¢ho a striedavého prudu s termoelektrickym
menicom alebo Specidlnou polovodi¢ovou Strukturou (solid state thermal
RMS senzor — fi FLUKE) — vyhoda vicSie vystupné napitie ako

u termoclanku (o 2 rady)

e meranie prebieha v 2 krokoch



Meranie striedavych napaéti a prudov (3)

e 1. krok — termoclankom tecie prad Ix (ef. hodnota), napitie U, na
vystupe vykompenzujeme pomocou DC napitia Up (prud cez IV je 0)

e 2. krok — termoclankom tecie prud Iy (DC). Zmenou Iy obnovime
vyvazenie kompenza¢ného obvodu (I;y=0)

e ak je Up v 2. kroku konStantné, potom Iy = Iy

e doplnenie Rp (frekvencCne nezavisly, presny) umozni merat’ aj Ux (ef.
hodnotu)

e komparator FLUKE 792A, presnost’ 0,001%, napiatové rozsahy 2mV az
1000 V, frekven¢ny rozsah 10 Hz az 1 MHz

e moznosti merania s elektronickym meracim ret’azcom uz boli spominané

e moznost’ pouzit’ Hallovu sondu (vid’ DC)



Meracie transformatory prudu (MTP) a napatia (MTN) (1)

e MT — na premenu striedavych prudov a napiti (priemyslova frekvencia)
—na galvanické oddelenie meracich pristrojov od VN sieti

e princip — elektromagneticka indukcia (vznik transformac¢ného napatia
v sekundarnej cievke)
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. realny transformator: R;, R, odpory vinuti, L., L, rozptylové
indukCnosti (reprezentuju rozptylové toky o, ¢2), reluktancia
feromagnetického jadra R,



MTP a MTN (2)

e odpory a rozptylové reaktancie sposobuju u realneho MT amplitadovu
a fazovu chybu
e fazova chyba sa prejavi len pri zapojeni s wattmetrom
e minimalizacia chyb u MTN
- maly I, = malo zatazené sekundarne vinutie (stav naprazdno)
- maly magnetiza¢ny prud I, (jadro s vePkym p,)
- malé hodnoty R, R,, L, L,
e minimalizacia chyb u MTP
- impedancia v sekundarnom obvode mala = malé U; (aj tok ¢ a
magnetizacny prud i, bude maly) = stav nakratko
- jadro s veP’kym p,, vel’ky prierez jadra S, bez vzduchovych medzier —

nie z plechov, prstence vinuté z pasky!



MTP a MTN (3)
e Nahradna schéma MT
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MTP a MTN (4)

e v nahradnej schéme mozeme spojit’ L; a L,
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MTPaMTN (4)

U,

vznik amplitudovej a fazovej chyby
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MTP a MTN (5)
e amplitudové chyby
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udava sa v % z nominalnej hodnoty (do 3 %)

e fazova chyba sa udava v uhlovej miere (5- 40")

e MTP: I, <5 A; 10 kA >; I, =5 A (pri dlhych vedeniach 1A, vacSie
Rgar)

e MTN: U;e <1kV;200KkV>;U,=100V

e MTP - primar K, L; sekundar k, 1

e MTN — primar M, N; sekundar m, n



