malepisomky

MERANIE TLKOILS

byvaju verzie ABCD teda 16 otazok na temu... Velke zapoctovky sa opakuju kazdy
rok tie iste..
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vozrce a grafy z prveho cvicenia

MERANIE ODPOROV*
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1. Abso]utna chyba MP vztah + graf
2.Absolutna chyba CMP vztah + graf
3.priklad, um=1v, Un=1,2V, vypocitaj Rv, ak vnut. merny odpor je 5000hm/v
Un=I0*Rv=>Rv=Un/I0
to I= je vlastne 1/ten merny odpor, takze Rv=Un*500=1.2*500=6000hm
4.Mali sme schemu a podla nej napisat co plati pre Rx (ci je Ampermeter prvy,
alebo voltmeter)
5.Co plati pre vyvazeny mostik
Rx=Rd*Rn1l/Rn2
6.Co plati pre fazovy posun u mostika
fi=fil+fi2+f3+....+Ffn
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PRIDAVNE CHYBY‘
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1. co je korekcna krivka a akymi sposobmi ju mozme nakreslit

2. ako_vypocitame absolutnu alebo relativnu chybu AMP pomocou triedy presnosti a
nakreslit jej charakteristiku

3. ako su to pridavne chyby MP a ako vznikaju

4.aku hodnotu stredaveho napatia harmonickeho aj neharmonickeho meriame pomocou
cislicoveho MP s prevodnikom a analogovym voltmetrom

vztah pre koeficient tvaru
frekvencna pridavna chyba

a co je to vztazny rozsah
kalibracia nejaka

celkovu chybu cMP

a vyuzitie korekcnej krivky
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1 Cco je AC DC GND

2.ako pomocou osciloskopu meriame striedavy prud

3.aku fazovy posun na kruznica

4.ako urcim nap Upp (spicka spicka) stacilo tam ze odratam dieliky a vynasobim
rozsahom zice Upp=x dielikov * pocet voltov/dielik

1l.naco sluzi casova zakladna

2. nakresli signal obdlznikoveho tvaru urcitej velkosti s jednosmernou zlozkou
tou a tou a urcitou frekvenciou (vsetky 3 hodnoty boli zadane)

3.aspon 2 vyuzitia prepinaca vstupu AC-GND-DC

4.Slope a Tevel na co sluzia?

1.Kedy na osciloskope vidime luc, aj ked nieje nic na vstupe
2.Ako odmeriame osciloskopom 3JS z1lozku?
3.ALT, CHOP

B
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malepisomky
1.Ak je nastavene MAG 10x na horizonatalom ? co to znamena
2.Aky je to VERT MODE
3.Naco sluzi rezim ADD (SUM)
4 .NA osciloskope vidime 8, frekvencia fy=100Hz, aka je fx?

JORCRONON OO A A AR S SR N ORN
wwNR R e T e e R R i L b T A

*1.ZAPICH* takto vyplnene je to za 11b

vSetko bola zaSkrtavacka

1. Meraci pristroj ma rozsah 100v, triedu presnosti 1% a ukazuje 50v. Aka
je relativna chyba merania?
odpoved: 2%

2. Meraci pristroj ma rozsah 100v, triedu presnosti 1% a ukazuje 50v. Aka
je absolutna chyba merania?
Oodpoved: =+1v

3. S rastucou hodnotou relativna chyba kazdého meracieho pristroja: (boli
rézne moznosti)

odpoved: klesa

4. zaskrtnite spravne tvrdenia:

Relativna chyba podielu je sucet relativnych chyb

Relativna chyba sucinu je sicet relativnych chyb

AbsoTlutna chyba rozdielu je sucet absolutnych chyb

Absolitna chyba suctu je sucet absolitnych chyb

5. Na obrazovke dobrého a zapnutého osciloskopu nic nevidime, ak:
(spravne: +1b, nespravne: -1b)

a) Obraz je posunuty v horizontdlnom alebo vertikdalnom smere

b) Lu¢ je rozostreny

c) Nevhodne zvoleny rezim synchronizdacie

d) Vypnutd casova lupa

e) Vysokda citlivost vstupov

) Nizka citlivost vstupov

g) Casova zakladna bezi pomaly

h) Synchronizacia casovej zakladne pracuje v rezime NORM

1) Synchronizacia Casovej zakladne pracuje v rezime AUTO

j) ..jas je stiahnuty na minimum

/dopTnit vlastné/
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PREVODNIKY AC/CA

Yoo vede Yoo e CANCRCAC R SRR SRR S SO R S ARCRC R S R R ORI ORONC R ORORCRCSORORCNOR
R A A R R A e A A L R kT A b e A o R Rt S e e A 1

B A R S A R N R N
ER i e e T A e T A e T A

B

1.chyba Tinearity - definicia + vzorec
2.SNR a CMR

3.vzorec pre deltaP

4.0d coho zalezi deltaA - nezalezi

Chyba nuly
Chyba zosilnenia AC prevodnika
Chyba kvantovania

1. Rozsah prevodnika Ap, vzorec definicia

2. Celkova absolutna chyba cmp

3. Chyba zosilnenia, vzorec, definicia

4. Priciny vzniku nesuhlasneho rusenia signalu
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malepisomky

*VZORKOVANIE*
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Sposoby rekonstrukcie signalu

Linearna a sinusova interpolacia

co robi AC prevodnik

Teorema so vzorkovanim v realnom case, co sa stane, ak sa nedodrzi
ake moduly su v cislicovom osciloskope navyse od analogoveho

Kvantovanie

Ako sa da predist chybam
Sinusova Interpolacia
Shannon-KoteTnikova teorema

Blok casovea zakladne + kedy ma vzorkovat
AD prevodni co robi

*PREVODNIKY AC/CA II%*
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celkova absolutna chybu prevodnika

ako je definovany krok kvantovania, slovne aj vzorec

ako sa najcastejsie robi priamkova nahrada sﬂutocnej charakteristiky
co je to chyba nuly, sTovne a vzorec

C

Chyba zosilnenia vzorec + definicia
Celkova relativna chyba cmp

Rozlisovacia schopnost prevodnika
Diferencialna nelinearita vorec + definica

pozri AC/CA I + tie veci, co boli na prvom cviku
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*Labview + DAQ*
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Pisomka nebude 3J
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*2 .ZAPICH*
Prevodniky + ¢is1. osciloskopy

1. spravna odpoved +1b, nespravna -1b

a) komparacné ACP meraju strednu hodnotu vstupného napatia

b) komparacné ACP su veTmi rychle

c) kompenzacné ACP sa pouiiva%u Ten zriedkavo

d) Integracné ACP su pomalé ale presné

e) Vstupné napdtie sa pri integracnych ACP nesmie pocas prevodu

f) kompenzacné ACP pracuju najcastejSie_metodou postupnej aproximacie
g) CAP s pomochym prevodom na Sirku impulzu nebyvaju prilis presné

) CAP s odporovou sietou R-2R maju vyborni casovu a teplotnu stabilitu
) CAP s odporovou sietou R-2R sa mozu pouzivat ako ndsobiace

) Chyba nuly a chyba zosilnenia ACP sa daju korigovat programovo

) Integralna nelinearita ACP sa da vypocitat z diferencialnej nelinearity
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D ~ Diferencialna nelinearita ACP sa da vypocitat z integralnej
nelinearity ) ) ) ) ~ ) ] )
m) Hodnota integralnej nelinearity CAP je dand monoténnostou jeho prevodovej

charakteristiky

2. CisTlicovy osciloskop so 100MHz, 20MSa/s mbzZze merat:

(2b)
a) jednordzové aj periodické signdly do 10MHz
b) jednorazové aj periodické signaly do 20MHz
c) jednorazové aj periodické signaly do 100MHz
d) jednorazové do 10MHz a periodické do 100MHz
e) jednorazové do 20MHz a periodické do 100MHz
) jednorazové do 20MHz a periodické do 10MHz

3. spravna odpoved +1b, nespravna -1b

a) Casové zdkladne analdégového a Cislicového osciloskopu su rovnaké

b) Vstupné obvody analégového a c¢islicového osciloskopu su rovnaké

c) Synchronizacné obvody analdégového a c¢islicového osciloskopu su rovnaké
d) Pri vzorkovani v ekvivalentnom case musi byt vstupny signdl periodicky
e) Pri vzorkovani v ekvivalentnom cCase je podstatna rychlost AC prevodnika
) Pri vzorkovani v rea1nom Case nie je rychlost AC prevodnika podstatna
g) Rezim ,Peak-Detect” sa da pouzit pre periodické aj neperiodické signaly
h) . Rezim ,,0balka” (envelope) sa da pouzit pre periodické aj neperiodické
signaly

i) Pri sinusovej interpolacii staci na spravne zobrazenie vzorkovat raz

za periddu

Pri linearnej interpolacii staci na spravne zobrazenie vzorkovat
dvakrat za periodu
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1. Co mé6ze plnit dlohu riadiacej jednotky
2. Max. Poclet zariadeni

3. Co je to interface

4. Nevyhody

B A A N P MO N R ORONK RN,
PR e e T A e L A L R A

copyright2009

Page 4



