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Test

1. Nasledovnej prenosovej funkcii odpoveda rozloZenie korefiov:

) p+D(p+35)(p—-05+4))

Fipy- @HI@ 30 J
pp+3£2))

-

-3/

2

=1

<

|
Lt
1
1
=
=
3
w
Fag=

D
]

a)

Iili'

-

Fag=

Il
LI
=
o

I
[}

1
T
7]

1
I
cF

b)

Illé'

&

R
|
= e
.
1
by,
-
N
"
e

I
ra

")

<)

2. Danému rozloZeniu korefiov odpoveda prenosova funkcia:
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3. LDKI systémy: Z danej diferencnej rovnice uréte prenosovi funkciu H(z)=?
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4. Ktory vzorec je pravdivy vzhl'adom na dané zapojenie:
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5. Modelovanie systémov: Kanonické modely su:
a) modely, pri ktorych je pocet posuvnych registrov maximalny
b) modely, pri ktorych je pocet posuvnych registrov minimalny

c) modely, pri ktorych je pocet posuvnych registrov vacsi ako je rad sustavy

6. Vlastnosti LAKI systemov: za provina. Rozhodni, ktory obrazok je spravny.
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7. Aky je prispevok nuly prenosovej funkcie k sklonu magnitidovej charakteristiky:

a) +40° a v pripade komplexne zdruzenej je to +80
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b) +20° a v pripade komplexne zdruzenej je to +40

c) +30° a v pripade komplexne zdruzenej je to +60

8. V Casti s otaznikom ma impedancia charakter:
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a) induktivny charakter
b) ohmicky charakter

€) méd aj ohmicky aj induktivny charakter

9. Ktory z ledujlicich vzt'ahov pr je bilinearnu transformaciu, ktora sa vyuziva pri navrhu diskrétnych IIR filtrov?

x(n-k)= X))z
L Y0=B) =T ()=

1-z7 2
1 n ~ -
D —oa - = |.kdeot = —
I+:z I,
b)
-1
I+z 2
P oo’ | —— |kdea = —
-z T,
)
10. LDKI systémy: Ktora pr a funkcia p a danej jednotkovej kruznici?
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